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Gebruiken we al AI? 

 Welke vorm van AI? 

 Wat zijn de positieve ervaringen? 

 Wat zijn de negatieve ervaringen? 
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Bedenkingen? Bevindingen?  
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Bedenkingen? Bevindingen?  

 Snel, gemakkelijk en goedkoop

 Risicoanalyse? 

 Zichtbaarheid van segmenten?

 Accuraatheid beter dan zelf analyse? 

 Geen krachten

 GDPR zeer gevoelig

 Kalibratie nodig? 
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LEA 
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Example research - RULA 
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Example research - RULA  

1. Manuele input nog steeds nodig

2. Even accuraat als ergonoom 

(meerwaarde?)

3. Wat is de correcte RULA? 

4. Foute marge tijdens berekening RULA 
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Example research – RULA 
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Bedenkingen? Bevindingen?  

 Snel, gemakkelijk en goedkoop

 Risicoanalyse? 

 Handmatig nog extra parameters meegeven

 Zichtbaarheid van segmenten?

 Accuraatheid beter dan zelf analyse? 

 Moeilijk te zeggen

 Geen krachten

 GDPR zeer gevoelig

 Kalibratie nodig? 
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Bedenkingen? Bevindingen?  

 Snel, gemakkelijk en goedkoop

 Risicoanalyse? 
 Handmatig nog extra parameters meegeven

 Zichtbaarheid van segmenten? 
 Fel ingezoomd op de hand

 Accuraatheid beter dan zelf analyse? 
 Moeilijk te zeggen

 Geen krachten

 GDPR zeer gevoelig

 Kalibratie nodig? 
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Velocity EHS 
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Bedenkingen? Bevindingen?  

 Snel, gemakkelijk en goedkoop

 Risicoanalyse? 

 Zichtbaarheid van segmenten?

 Accuraatheid beter dan zelf analyse? 

 Geen krachten

 GDPR zeer gevoelig

 Kalibratie nodig? 
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Bedenkingen? Bevindingen?  

 Snel, gemakkelijk en goedkoop

 Risicoanalyse? 

 Zichtbaarheid van segmenten?

 Accuraatheid beter dan zelf analyse? 

 Geen krachten

 GDPR zeer gevoelig

 Kalibratie nodig? 

Welke redenen weerhouden jullie om dit te gebruiken?



www.verv.be

info@verv.be

www.verv.be

info@verv.be

Biomechanically speaking 
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Biomechanically speaking 
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Biomechanically speaking 

 Snel, gemakkelijk en goedkoop

 Risicoanalyse? 

 Zichtbaarheid van segmenten?

 Accuraatheid beter dan zelf analyse? 

 Geen krachten

 GDPR zeer gevoelig

 Kalibratie nodig? 
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Waarom zo accuraat?

 Dat is voor mijn volgende presentatie in de 

volgende sessie 

 Wat is er nodig voor jullie voordat jullie AI zouden 

gebruiken? 
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Toekomst

 Accurate kinematica zelfs als men beweegt met 

de camera

 Automatische schatting van de externe krachten – 

gewichten, duwkrachten, trekkrachten

 Betere schatting van kwetsuren

Maar: veel data nodig en die is er momenteel niet

+ AI verstaat geen fysica. Het legt connecties.➔ Oorzaak begrijpen? 
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